


第1章匀变速直线运动题目（易）
一、单选题（本大题共7小题）
1．[2025浙江等地·期末]如图，2025年4月24日17时17分神舟二十号载人航天飞船成功发射，经历6次变轨在6.5小时后采用自主快速对接模式，与距离地面约400km的天和核心舱镜像端口完成精准对接，形成三船三舱的组合体。下列说法正确的是（　　）
[image: ]
A．“17时17分”是指时间间隔
B．飞船与核心舱对接过程中，核心舱不能看成质点
C．飞船从发射到与核心舱对接成功过程中，路程约为400km
D．飞船与核心舱成功对接后，新组合体受到的万有引力大小与原组合体相等
2．[2025湖南等地·期末]一遥控玩具小车在水平面上运动的速度随时间变化的图像如图所示，下列说法正确的是（　　）
[image: ]
A．玩具小车做曲线运动
B．玩具小车的位移一直在增大

C．时刻玩具小车加速度方向发生改变


D．时间内玩具小车运动的平均速度小于

3．[2025山东等地莱州一中·期末]甲乙两车并排在同一平直公路上的两条平行车道上同向行驶，甲车由静止开始做匀加速运动，乙车做匀速运动，其各自的位移x随时间t变化关系如图所示，两条图线刚好在时刻相切，则（　　）
[image: ]

A．在2t0时刻，乙车的速度大小为

B．在t0时刻，甲车的速度大小为

C．在内，两车有两次机会并排行驶

D．在内，乙车平均速度是甲车平均速度的两倍
4．[2025辽宁·期末]如图所示，小球从斜面上的A点以一定的初速度开始下滑，加速度恒为a，小球在B点的速度等于小球从A运动到C的平均速度，且A、B两点间的距离为L1，A、C两点间的距离为L2，则小球从A到C的运动时间为（　　）
[image: @@@a667af90-4158-47d9-9b8d-fa568c4db677]  




A．	B．	C．	D．

5．[2025重庆长寿·期末]汽车智能驾驶是一项新兴技术，某品牌汽车检测前方9米有障碍物自动刹车系统启动刹车功能，立即做匀减速直线运动，若该车减速时最大加速度为，要使汽车在碰到障碍物前停下，行驶速度不能超过（　　）

A．15m/s	B．12m/s	C．18m/s	D．
6．[高一·课时练习]质点在x轴上运动,t=0时质点位于坐标原点,如图为该质点的v-t图像,由图像可知	(　　)
[image: ]
A．t=20 s时质点与坐标原点的距离最大
B．质点在0~20 s内的平均速率为2．5 m/s
C．质点在0~20 s内平均速度的大小为2．5 m/s
D．质点的位移表达式为x=5t-t2(单位均为国际单位制单位)
7．[高一·单元测试]甲、乙两辆汽车在一条平直的单行道上同向行驶,乙车在前,速度大小为v2,甲车在后,速度大小为v1,且v1>v2.当两车相距L时,甲车感觉到危险,以加速度大小a开始刹车,同时鸣笛示意乙车,乙车同时也以加速度大小a开始加速.为了避免两车相撞,a最小为	(　　)
A．　　　　　　　　　　　　　  
B．
C．				
D．
二、多选题（本大题共3小题）
8．[高一·单元测试]（多选题）甲、乙两车在平直公路上同向行驶,其v-t图像如图所示.已知两车在t=3 s时并排行驶,则	(　　)
[image: 试题资源网 stzy.com]
A．在t=1 s时,甲车在乙车后
B．在t=0时,甲车在乙车前7.5 m
C．两车另一次并排行驶的时刻是t=2 s
D．甲、乙两车两次并排行驶的位置之间沿公路方向的距离为40 m
9．[高一·单元测试]（多选题）如图所示,两图线分别为甲、乙两物体做匀变速直线运动的x-t图像,甲在t=2t0时和乙在t=0时图线的切线均与t轴平行,下列说法正确的是	(　　)
[image: ]
A．两物体在t0时速度相等,大小均为
B．甲物体在零时刻速度大小为零
C．甲物体在x0处的速度大小为
D．乙物体在x0处的速度大小为
10．[高一·课时练习]（多选题）如图所示是利用频闪照相仪对一可视为质点的物块从固定斜面上某一位置无初速度释放后做匀加速直线运动的过程进行拍摄得到的部分照片,已知该频闪照相仪的频闪周期为T,AB段对应的实际长度为x1,BC段对应的实际长度为x2,则	(　　)
[image: ]
A．物块下滑到B点时的速度大小为
B．物块下滑到C点时的速度大小为
C．物块下滑的加速度大小为
D．x1和x2的比值可能为1∶2

参考答案
1．【答案】B

【详解】“17时17分”是指时刻，A错误；飞船与核心舱对接过程中，核心舱的形状与大小不能忽略，不可作为质点，B正确；飞船从发射到与核心舱对接成功过程中，运动轨迹不是直线，路程大于400km，C错误；根据，可得对接后，质量变大，则万有引力不同，D错误。
2．【答案】D



【详解】v-t图像只能描述直线运动，即小车在水平面内做直线运动，A错误；图像与坐标轴围成的面积等于位移，玩具小车的位移先增大再减小再反向增大，B错误；图像的切线的斜率等于加速度，时刻玩具小车速度方向发生改变，但斜率即加速度方向不变，C错误；图像与坐标轴围成的面积等于位移，则在时间内，物体的位移小于做匀变速直线运动的位移，可知在该时间内的平均速度的大小小于，D正确。选D 。
3．【答案】B












【详解】由图像中图线的斜率表示速度可知，则在时刻甲、乙两车速度大小相等，为，甲车做初速为零的匀加速直线运动，则在时刻是时间段内的中间时刻，根据匀变速直线运动规律的推论可知时刻，甲车的速度大小为，A错误，B正确；在图像中交点代表相遇，在内，两车只能在时刻有一次机会并排行驶，C错误；根据平均速度公式，在内，甲乙两车位移大小相等，所用时间相等，所以平均速度相等，D错误。
4．【答案】D


【详解】由题意可知，小球在B点的速度等于小球从A运动到C的平均速度，根据匀变速直线运动中间时刻的速度是全程的平均速度，则小球从A到B的运动时间与小球从B到C的运动时间相等，设这个相等的时间为T，由L2-L1-L1=aT²，解得，小球从A到C的运动时间为。
5．【答案】B


【详解】汽车做匀减速直线运动至停下，利用逆向思维，根据速度与位移的关系有，解得，即行驶速度不能超过12m/s。
6．【答案】B　
【详解】v-t图线与横轴所围图形的面积表示质点的位移,由题图可知,0~20 s内质点的位移为零,所以20 s时质点位于坐标原点,故A错误;质点在0~20 s内的路程为s=2××10×5 m=50 m,所以质点的平均速率为== m/s=2．5 m/s,故B正确;0~20 s内质点的位移为零,所以该过程内质点的平均速度为零,故C错误;v-t图线切线的斜率表示物体运动的加速度,由题图可知a== m/s2=0．5 m/s2,所以x=v0t+at2=-5t+t2,故D错误．

7．【答案】D
【详解】两车恰好不相撞时对应的加速度a最小,此过程中两车位移之差等于L,即v1t-at2-=L,且两车恰好不相撞时速度大小相等,即v1-at=v2+at,联立解得a=,D正确.
8．【答案】BD
【详解】根据v-t图像与t轴围成的面积表示位移,由题图可知,在1~3 s内,甲、乙图线与坐标轴围成的面积相等,即1~3 s内两车位移相等,由题知3 s时两车并排行驶,所以可以判断在t=1 s时,甲、乙两车第一次并排行驶,故A、C错误;由图像可知0~1 s内,乙的位移比甲的大,而二者又在1 s时并排行驶,所以t=0时甲在乙前面,二者相距Δx= m=7.5 m,故B正确;甲、乙两车两次并排行驶的位置之间沿公路方向的距离也就是从第1 s末到第3 s末两车运动的位移,即Δx'= m=40 m,故D正确.
9．【答案】AD　
【详解】x-t图线的切线斜率表示速度,由题意可知,在0~2t0时间内,甲的末速度与乙的初速度相同,均为0,由图像可知,此时间内两物体的位移相等,甲可以看成逆向的初速度为零的匀加速直线运动,由x=at2知两物体的加速度大小相等．由速度—时间公式v=v0+at可知,两物体在t0时的速度相等,对乙物体,在0~2t0时间内,由位移—时间公式可得2x0=a×(2t0)2,得a=,则在t0时速度大小为v=×t0=,故A正确;由图像可知,在0~2t0时间内,甲是匀减速到零的过程,零时刻速度不为零,故B错误;对甲物体的逆向运动由速度—位移公式可得=2ax0,得vx0==,故C错误;对乙物体,由速度—位移公式可得v'2x0 =2ax0,得v'x0==,故D正确．

10．【答案】BCD　
【详解】根据匀变速直线运动中某段时间内的平均速度等于中间时刻的瞬时速度知vB=,故A错误;根据Δx=x2-x1=aT2得,物块下滑的加速度大小a=,则C点的速度大小vC=vB+aT=+=,故B、C正确;初速度为零的匀加速直线运动,在连续相等时间内的位移之比为1∶3∶5∶…,但是A点不一定是初始点,则x1和x2的比值可能为1∶2,故D正确．
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